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programacao Ladder, free-drive

t ‘ E L I T E R B T S \\(\} ProgriamasJBl, ?cripts LUA,
EC SERIES

Al Controlador: 16x DI / 20x DO,
padrao NPN (DI ajustaveis
para PNP), 2x Al / 4x AO
Flange: 2x DI/ 2x DO /

1x Al / 1x AO
A
\\ p —
( ‘ 1 x Ethernet, 1x Rs485, TCP/IP,
. ' MODBUS TCP/RTU, Ethernet/IP,
A\ Profinet,CC-Link (opcional
\ (op )

ISO 10218

~
f -4 £ < N Brago: IP54
f = | 7 \ ' Controlador: IP44
D f ’ ‘ ‘ | A
& & e )
24V/2A; RS485
3Kg 6 Kg 8 Kg 16 Kg 12 Kg 4Kg
Painel industrial com tela tatil
CARGA UTIL resistiva de 8”
624 mm 914 mm 820 mm 954 mm 1304 mm 1900 mm
ALCANCE
0,02 mm *0,03 mm *0,03mm *0,03mm * 0,05 mm *0,1mm g
REPETIBILIDADE \,O
©
1/0O - Input / Output >
1,5m/s 1,5m/s 1,5m/s 1,5m/s 1,5m/s 1,5m/s DI - Digital Input ;%
Al - Analog Input c
VELOCIDADE AO - Analog Output -

TiPICADO TCP




ELITE ROBOTS
EC SERIES

Fungao free-drive e arrastar e ensinar ———x
Liberte o brago do cobot e mova-o

suavemente, ensinando o trajeto a

reproduzir.

Q\ A
Detecao de colisoes Q

Garanta uma interacdo homem-maquina segura

sem se preocupar com as colisées do seu cobot.

Controlo remoto através da visualizagcao da consola

de programag¢ao num browser web ou App

Os utilizadores podem interagir com o cobot remotamente
Amplo alcance via protocolo Ethernet, usando um computador,

_
Extensdo maxima do raio de trabalho \‘ , smartphone ou tablet, permitindo

até 1900 mm para grande o controlo e a supervisédo do cobot
flexibilidade e numa ampla gama de em tempo real.
aplicagoes. 4

Design leve e compacto °
Ainstalagdo em multiplos angulos e
a protecéao IP54 permitem que o cobot

opere em qualquer ambiente. ‘ ) Controlador padtao = m|n|_(opC|on?l)
y Controlador padrédo, com alimentacao AC.

Protocolos de comunicacéo:
Ethernet/IP, Profinet, TCP/IP,
Modbus TCP/RTU, RS232/RS485.

Consola de programacao industrial
Consola de programacao com tela tatil .
de 8” com botdo de habilitagao de

3 posicdes para operagdes

seguras e confortaveis. . ' Mini controlador opcional, com alimentagao CC.
Ideal para empresas OEM, integradores e
utilizadores que desejam criar um produto personalizado.
Solucao compacta para incorporacao em AGVs/AMRs.
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t’ ELITER
CS SERIES

3Kg
Carga util
624 mm
Alcance
+0,02 mm
Repetibilidade
1,5m/s
Velocidade
Tipica do TPC
ov/12V/24V
3A, 2A, 1A

Alimentacao
da ferramenta

BOTS

6 Kg

914 mm

+0,03 mm

1,5m/s

0v/12V/24V
3A, 2A, 1A

27 funcdes de
seguranca
integradas

12 Kg

1304 mm

+0,05mm

1,5m/s

0V/12V/24V
3A, 2A, 1A

Com interface
que permite
plug-ins e
assistentes de
aplicacoes

20 Kg

1800 mm

+ 0,1 mm

2,0 m/s

T1:0V/12V/24V
3A,2A, 1A
T2:0V/24V
5A

T1:0V/12V/24V

Compativel com Standard Ip65

multiplos (Opcional)
protocolos
24 DI & DO
(8 config,) <'
e ——
JHN -
S | Y/
¥
4

25Kg 30 Kg
1500 mm 1522 mm
*+0,08 mm * 0,1 mm

2,0m/s 4,0 m/s

T1:0V/12V/24V

3A, 2A, 1A 3A, 2A, 1A
T2:0V/24V T2:0V/24V
5A 5A

@% ISO 13849

PROGRAMAGCAO

Programacao grafica com
estrutura de fluxo em arvore,
scripts Python, free-drive através
dos botdes na flange*, softwaer
de simulagao e programacao
integrado, plug-ins para facil
utilizagao, possibilidade de
efetuar backups, restauros e
atualizagdes com um clique.

SINAIS I/0

Controlador: 24xDl / (8 Config,)/
24xDO (8config.), padrao I/0
PNP, 2xAl /2 AO

Flange: 4x config. TI/TO

COMUNICACAO

3 x Ethernet, (1 High Speed @
1 Gbps), 1x RS 485, TCF/IP,
Ethernet/IP, Profinet

SEGURANGCA
Pld. Cat. 3, ISO13849;
ISO 10218;

ISO/TS 15066

GRAU DE PROTEGAO IP
Brago: Ip65 (opcional: IP68)
Controlador: IP44

ALIMENTACAO E CONTROLO
DA FERRAMENTA
0/12V/24V; 3A, 2A, 1A; 5A*™;
RS485

CONSOLA DE PROGRAMACAO
Tela tatil capacitiva de 12,1"

LUZ DE ESTADO
Anel de flange multicolorido

I/0O - Input / Output *CS63, CS66 e CS612
DI - Digital Input **Apenas CS620, CS625 e
DO - Digital Output CS530H

Al - Analog Input

AO - Analog Output

Tl - Terminal Input

TO - Terminal Output

ISO 14644
1ISO 10218 ’ ’ ‘ sala limpaclass 5

v RoHS
UL,CE, KCs 1:[3 SEMI-S?2

vall com




ELITE ROB

CS SERIES

%

Lumberg RKWM 8-354

TS

Potente

Conector de 8 pinos com capacidade de até 3A.
Saidas Digitais configurareis para

padrao PNP, NPN e Push/Pull.

Conector adicional de 4 pinos com capacidade
de 5A para as tarefas mais exigentes,

disponivel nos modelos CS620, CS625 e CS530H.

HRS
LF10WBRB-4P

Adequado para

todos os ambientes
Brago robdtico robusto
com protecao padrao IP65, opcéo:

IP68, para resistir a poeira, sujeira e agua.
Certificacao para salas limpas ISO classe 5.

Luz de estado integrada
Anel multicolorido na flange
do cobot para indicacao clara
do estado do robot (4 cores).

Produtividade ao alcance das maos

Consola de programacéao de 12,1” com tela tatil capacitiva.
Pode ser removida do controlador para aplicacoes
personalizadas.

Versao opcional (ERP400S) com botées de movimentacao e
botdo de habilitagcdo de 3 modos para maior segurancga.

ToolDrives Configuration

Salect tha checkbox for changing tha 105 below
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Configuragao

Select appropriate spindle to get TCPs set visible in "General TCP'

Fiewon Compsctmodad | Compacimodul® Basimodut ), T

ress picture for TCP or wiring information
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Tarefas

‘0ol Position

9200
14750

107650

Joint Position

Joints Unit:  *

$4'3'3'3°'3'3

Ethen''et/IP *ﬂadbus

Controlador padrao com opgcao OEM

24 Entradas Digitais (8 configuraveis)

24 Saidas Digitais (8 configuraveis),

4 entradas digitais de alta velocidade.

Suporte integrado para fixar o Teach Pendant.
Controlador OEM opcional para integradores e

utilizadores que desejam criar um produto personalizado.
Solugado compacta para incorporagao em AGVs/AMRs.

SDK de desenvolvimento de plugins
* Desenvolvimento de plugins graficos personalizados
para configuracao e tarefas.

* A plataforma pode ser expandida com varias
linguagens de programacao como Python, C, C++, C#,
entre outras.

* O processo de desenvolvimento padrdo em Java
aproveita o Intelligent IDEA, Eclipse e Maven, bem
como outros IDE padrao.

v Os utilizadores podem programar os robots de forma
mais simples e rapida para as suas aplicagoes e
processos.

v Os integradores podem criar solu¢gdes mais
customizadas a cada cliente, adaptando-se as
necessidades de software especificas de cada um.

Plataforma de simulagao (robot virtual)
Plataforma virtual projetada especificamente para a
simulacao de robots e a programacao offline.

Ao reproduzir as operagdes do robot num ambiente
virtual, os utilizadores podem testa-las, solucionar
problemas e otimiza-las antes de aplica-las num
robot real.

O programa criado pode ser importado diretamente
para um robot real.

@ euire rosors

Interface de Software Avangada

A Série CS conta com uma interface grafica intuitiva
que permite uma programacao facil e acessivel a partir
do Teach Pendant, computador, smartphone ou tablet.

Compativel com as principais plataformas
de programacao e simulacao

1 ROS 2 (@) Robobk St

COMPONENTS

moovall.com



ELITE ROBATS
CP SERIES

SOLUGCAO DE PALETIZACAO

Com uma capacidade de carga maxima de 30 kg e uma altura de empilhamento até 2600 mm, a série CP da
Elite Robots é projetada para otimizar suas operacdes de fim de linha. Gracas a sua rapida instalacao, é uma
solugao modular, econémica, segura e facilmente adaptavel a diferentes cargas, alturas de paletizacao e
necessidades do cliente.

Grande altura de
empilhamento
Até 2600 mm

Alta capacidade
de carga - até 30 kg

Até 20 caixas por minuto
com ventosa dupla

s&

i’i%\\.\—\ Robot Intercambiavel

Gripper
Compativel com modelos de gripper
standard ou customizados.

CS620/CS625/ CS530H

Interface de operagao

Teach Pendant ERP400/ERP400S

de 12” com tela tatil e assistente de
configuragao de paletizagao integrado

Coluna fixa ou elevatoria +
Coluna Fixa com 1000mm ou 1600 mm
de altura e Coluna Elevatoria

com curso de 700mm e 900mm

Controlador do sistema
Controlador do robot

Controlador padrao da série CS

Scanner de seguranga opcional

Série CP no modo de duplo gripper

COLUNA DE BASE FIXA OU ELEVATORIA

A combinagao dos 3 bragos colaborativos com 2 tipos de colunas de base disponiveis

(CPF = Coluna Fixa; CPL = Coluna Elevatéria) oferece uma ampla selecao de variantes capazes de
manusear cargas Uteis até 30 kg, e construir paletes até 1200 mm de comprimento/largura e alturas
de empilhamento de até 2600 mm. tornando a Série CP ideal para os

processos logisticos em diversas industrias.

! (
X ¥ w

1700 mm

2600mm

@ © @

Modular
Suporta multiplas
configuragoes de
estacéo e cobot.

Componentes
independentes e
acessorios opcionais.

13849 e ISO/TS 15066.

Suporta scanners de
seguranga opcionais.

Seguro Flexivel
Conformidade com as Estrutura leve e
normas ISO 10218, ISO compacta.

Facil de mover de uma
linha para outra.

Facilde usar
Software de paletizagcéo
incorporado, sem
necessidade de
programacao.

CONFIGURAGAO RAPIDA, ZERO PROGRAMACAO

O assistente de paletizagéo incorporado no software proprietario da Elite Robots torna a experiéncia do utilizador
muito intuitiva e facil de usar. Configuracao rapida em apenas 4 etapas e menos de 10 minutos, sem necessidade de
programacao. As definigdes também podem serimportadas de outros softwares de paletizagdo. A reimplantagao leva
menos de 10 minutos, tornando-o perfeito para aplicacdes de paletizagdo em pequena escala e processos repetitivos.
Suporte a manipulacao de dois produtos diferentes em simultaneo, provenientes de diferentes transportadores de
entrada, assimcomo acolocagaodeintercalares.

Pallet/Box parameter

settings
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3D real-time preview of the
palletizing pattern
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Easy switch between different
palletizing patterns

Rapido de implementar
Configuracgéo inicialem
menos de 1 hora.
Alteracao de programa
em menos de 1 minuto.
Deslocacao para outro
localem menos de 10
minutos.

Automatic optimal pattern Manual configuration of
configuration palletizing pattern
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MODELOS E CAPACIDADES

Base Braco Carga Dimensoes Altura maxima de
maximas da palete = empilhmento
CS620 20 Kg 1200mm x 1200mm 1700 mm
CPF10 CS625 25Kg 1200mm x 1000mm 1600 mm
CS530H 30Kg 1200mm x 1000mm 1600 mm
CS620 20 Kg 1200mm x 1200mm 2600 mm
CPL09 CS625 25Kg 1200mm x 1000mm 2300 mm
CS530H 30 Kg 1200mm x 1000mm 2300 mm
RENDIMENTO

Velocidade maxima

Intervalo de temperatura
de operagao

Consumo maximo de
energia

Alimentacao

Area de instalagio

10 caixas/min (gripper)
30 caixas/min (gripper tripolo)

0~50/°C /:32 °F~1122 °F

2~3.5 KW

Monofésico 220 VAC / 110V AC, 50~60 Hz

1400 mm x 1700 mm

moovall com
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